
线监测，这样就可以实时得出机组特性井编 

{陋出机组负荷一煤耗关系，从而就使得机组 

间负荷经济调度的结果比离线测得机组负荷 
一 煤耗关系调度的结果更为准确。 ． 

5 应用实例 

这里介绍两个用动态规划法实现火电厂 

机组负荷优化分配的例子。动态规划是解决 

多阶段决策过程最优化问题的一种有效方 

法，它实际上是一个递推过程。其计算过程分 

为两步：第一步是顺序造表f第二步是逆序查 

表。下面以 台机组为例简要说明其负荷分 

配 的递推关系。假设 n台机组的编号 为 

No．1、No．2、No．3⋯No．H，No．1机组运行 

时有一种结果，该过程称为第一级决策过程。 

No．1、No．2两台机组运行时会产生另外一 

种结果，该过程称为第二级决策过程，该结果 

应用了第一级决策过程的解。同样，No．1、 

No．2、No．3⋯No．H台机组运行时，称为第 H 

级决策过程．且得出一种结果，该结果应用了 
一 1级决策过程的解。每级决策过程的解都 

是最优解，且都存于数据库中。当实际给定全 

厂总负荷时，就可以通过敷据库文件反推过 

来，得出各台机组最佳应承担的负荷。 

陡河电厂用动态规划法实现了机组负荷 

的优化分配，并且取得了较为满意的结果。在 

进行比较的四种工况下，效果最好的可以降 

低煤耗 1．1 ，最差的可以降低煤耗 0．5 ， 

从而显示了负荷优化分配的盎好前景。如果 

全国推广，仅此一项 ，一年就可节约 200万～ 

440万 t煤。 

唐山发电厂全厂总负荷为30万kw，用动 

态规划法实现负荷分配，取得了可观的效益。以 

1991年7月1日和 1991年 l2月5日(冬夏各 
一 天)两无情况为例，按实际运行情况计算出煤 

耗和按动态规划法调度后的煤耗相比，节煤 

4．389／(kW ．h)和 3．419／(kW ·h)，约占全 

厂煤耗的l ，按此计算，每年节煤 1．3万t。 

随着节能工作的进一步开展，在全体电 

力工作者的关心支持和努力下，火电厂负荷 

的经济调度将走上一个新的台阶，它的应用 

前景将更加辉煌。 
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速切换作后备。慢切方式为我国中小型机组 

和国际上早期的中小型机组广泛使用。随着 

大型机组的不断投产，厂用电的可靠性问题 

El趋严重，慢切方式已不能适应机组稳定运 

行的需要，而快切方式和快切为主、慢切为后 

备的切换方式将被广泛应用。其中快切为主、 

慢切作后备的方式更加可靠，将是今后大型 

机组厂用电切换的发展趋势。盘山发电厂厂 

用电系统设计安全可靠，控制回路简单，切换 
～
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成功率高，有许多可取之处应引以为鉴。当 

前，我国在不断引进国外设备的同时，也在对 

国产设备进行更新改造。在厂用电自动切换 

方面引进国外新技术时，要考虑国产设备的 

具体情况，因此，要不断提高厂用设备的质 

量，使之满足现代新技术对设备的要求。提高 

厂用电运行的可靠性 ，对发电机组及电力系 

统稳定运行都具有重大意义。 

(收蔷 日期 I1996—11—93) 
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盘山电厂备用励磁系统改进综述 
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众所周知 -发电机的励磁 系统一般包括两十反 

馈环节·一是通过发电机端部的CT、PT信号形成 

的反馈环节，它主要担负着自动调节发电机靖电压 

并维持其恒定的任舟，二是通过转子电流形成的硬 

反馈，它负担着稳定磁场电流的作用。 

对盘山电厂备用勖磁系统进行了一系列改进的 

棱心(同时也是其最大的特色)是t 

① 取消了发电机端部的电压电流反馈与在线 

跟踪， 

@ 取消了发电机转子电流硬反馈． 

2 取消发电机机端反馈的考虑 

由改进前励磁系统的原理框图(如图1)可知， 

正常情况下，来自发电机机端的反馈信号被迭到励 

磁调节器单元．但因俄方在原设计中未考虑励磁调 

节器环节的二次回路接线，因此自然也取消了发电 

机机端的反馈量． 

由于控制单元同时具有调节功能，因此当取消 

调节器单元后，仍可采用第二方案——即来自发电 

机机端的反馈信号直接进入控制单元而形成另一种 

I习j环系统(如图 2)。但是这样做有两十问题t 

罔 1 完整的置励盛摹统圈 

翻 2 去掉调节嚣直接构成的励磁调节系统 

① 首先．控制单元虽具有调节功能，但由于没 

有机端电流反馈信号 ．无功调节性 能不如采用讽节 

器单元好。其次考虑到调节器单元在整个励磁系统 

中所处的位置 ．一般不这样接线．而只把控制单元作 

为威磁调节器单元的后备和修正。 

@ 无论采用何种方案接线均存在同一个困难． 

遗就是当多台发电机共用一台备用励磁系统时，如 

何从发电机端都取电压，电流反馈量的问题。其一 
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向后运行缝电嚣 向蔚运}亍缮电矗 

图 1 吹灰器插件接线示意圈 

闱，疏水仃关闭．所有吹灰器在退出炉肚后的静止状 上按 下，竣吹灰嚣开始吹灰。一旦选中此设备，其 

态。操作方式分为三种。 它吹灰器自动闭锁操作不动．待本台吠灰器畎扫完 

2 3．1 手动方式 后才解除闭锁。然后再手按下一个吹灰器的按钮。如 

整十吹灰系统分两个流道，见图2。每十流道有 此．每次只能操作一台吹灰器。 

1十主汽门，分两十支路 ．每个支路有一个疏水仃 ⑥ 3+4流遭内吹灰嚣操作亦如此． 

具体操作步骤如下t 。 ⑦ 结束手动摊怍后系统应恢复到韧始状态。 

2 姨灰器热力管线示意图 

① 在PCSg0上选择手动方式 MANUAL OPE— 

R 盯 10NⅥ0DE1+2流道． r 

、② l十2掘道上主汽仃插件手动灯亮 ．按主门插 

件上手动摇钮打开主门． 

@ l-。2流道上的 2疏承门插件手动灯亮，按疏 

水门上手动按钮打开琉水门。 

④ 流道内温度压力达到定值后斑水门自动关 

闭。至此 l+2流道上曲所有吹灰器进^启动状态， 

谊些插件上的手动灯亮． 

@ 任意操作某一欢灰器 ．在其对应的插件按钮 

2．3．2 就}‘手动状态 

在 PCS90上选择就地手动方式MANUAL LO— 

CAL OPERATION MODE。 

其它步骤同手动方式，区别在于阀门或吹灰器 

的操作在就地按钮上进行 

2．3．3 程控 自动方武 

程控自动操作舶前提是系统处千初始状态和系 

统搜有故障．其操作步骤如下： 

① 在 PCSg0上选 择程控操 作方 式 AUTO— 

MA丁lC MODE IS SELECTED． 

② 在 PCSg0上选择 吹扫顺 序，铡如 GROUP 

SEQUENCE卜2—3—4 IS SELECTED表示吹扫组序 

1-2-3—4被选中． 

⑧ 程序启动(程序启动后可随时终止，终止后 ， 

正在进行的吹灰器将继续进行完，之后系统恢复到 

祝始欺志)． 

④ 盲动打开2个主蒸汽嗣． 

⑤ 自动打开4十疏水闻。 
· @ 达到所定温度压力值后 自动关闭4十疏水 

阀。 
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